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ロボット名（フリガナ）15文字以内 キャプテンが所属する会社or学校orチームの名称（ﾌﾘｶﾞﾅ）

すでに提出しているエントリーシートと同じ事

電源に「リチウム系電池」を用いる場合、大会規定品を使用してください。

【様式1-2】　第24回かわさきロボット競技大会　バトル部門　基本設計書　　　　受付番号 150

5月26日（金）必着
ロボットの基本設計書

ロボットの製作意図や魅力を企画としてわかりやすく、実行委員・協賛企業が短
時間で理解可能な形でまとめてください。

(ﾌﾘｶﾞﾅ) フウヨウサンガタサンシキ (ﾌﾘｶﾞﾅ） ﾄｳｷｮｳﾃﾞﾝｷﾀﾞｲｶﾞｸｼﾞﾄﾞｳｾｲｷﾞｮｹﾝｷｭｳﾌﾞ
ﾛﾎﾞｯﾄ名 楓葉参型参式 東京電機大学自動制御研究部

図１ アーム高

図２ アーム軌跡

競技規則を確認した

添付あり
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Ａ４一枚に収まらない場合、こちらのシートをお使いください。
添付

足機構説明

足の構造には４節リンク機構を採用し

中間リンクの揺動運動によって移動を行う

足は120°位相3枚1セットとし

計4セット12枚の足を使用する

足構

スタート時寸

全体図

換装アーム

アーム先端部を写真の形状のものと

換装することができる。

その場合の重量は3295ｇ

スタート時寸法は

320ｍｍｘ245ｍｍｘ600mmである。
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