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ロボット名（フリガナ）15文字以内 キャプテンが所属する会社or学校orチームの名称（ﾌﾘｶﾞﾅ）

電源に「リチウム系電池」を用いるのは禁止です。ご注意願います。

ｱﾚｸﾞﾛ (ﾌﾘｶﾞﾅ）

allegroﾛﾎﾞｯﾄ名 東京電機大学自動制御研究部

5月4日（金）必着
ロボットの構造概略図

(ﾌﾘｶﾞﾅ) ﾄｳｷｮｳﾃﾞﾝｷﾀﾞｲｶﾞｸｼﾞﾄﾞｳｾｲｷﾞｮｹﾝｷｭｳﾌﾞ

ロボットの製作意図や魅力を企画としてわかりやすく、実行委員・協賛企業が短時間で
理解可能な形でまとめてください。

貼り付け画像の背面が黒色ですと、印刷をした際に見えにくくなる可能性があります。
図面・画像を貼り付ける場合は、黒色の背面はなるべく避けてください。

※このページには必ず構造概略図を記入してください。
※2ページ以上になる場合は、右赤枠の注1をお読みください。

【様式1-2】　第19回かわさきロボット競技大会バトルロボットトーナメント参加申込書　　　　受付番号 171

 

 

 

 

 

 

 

 

図１ 横から見た図 

   図３ スタート体勢 

 

 

 

 

 

 

 

            図２ 横から見た図 

図１，２、４より本体サイズは縦６４０．３７、横３４９．９、高さ３６５．９１となっています。スタ

ート時には図３のように立ちスタートになるので規定のサイズ内の大きさに収まります。 

脚とアームの動力のモータには３８０モータを使用します。 

 図４ アーム部の図                       図５ 脚の軌跡  

アームの機構は回転式で４本のブレードで相手を吹きとばします。図４よりアームの最大の到達高さは３

６５．９１となっており、規定の２００ｍｍを超えています。アームには３８０モータを４個使用します。


